
Soluciones del boletín de problemas 1
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2. 

. Constante de tiempo:

)]([

        Utilizando la fracción parcial y la transformada inversa de Laplace, podemos obtener:
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  Mediante la transformada de Laplace,

.1 , Considere la transformada de Laplace
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  se puede representar como: I La entrada
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Basándonos en la ecuación anterior, podemos dibujar una gráfica con la constante de tiempo =0.5. 



3.

 T.A partir de la ecuación anterior, calculamos
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. ξ debería ser 1.  En una amortiguación crítica no existe sobreexceso ni vía rápida. Por tanto, 
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  : relación de amortiguación
/τKkKττw
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 : frecuencia natural no amortiguada/τKkK, w/τKkKw
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a) Sustituya una vez todas las ecuaciones

)vK(vv

kv

vK
dt
d

dt
dτ

s

τ
T

n
Tw

t

sv
ssvn

n
tw

sv

svssn

svssn
sn

svnsvn

svs

sv

vs

v

vvs

vs

sn

n

������

�

���

���

�

���

���

��

��

�

��

�

�

��

���

��

�

��

�

�

��

�

11119.0

1

4
11

]11[1

4
1

1
2

1
2

1

2
1

2
112

1
1

1

00

2

22

2

2

2

2

1

12

2

�

�

�

�

�

�

�

��

�

�

��

�

�

�

��

�

�

�

�

��

�
��

�

��

T/�s � 3.9




