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6.002 CIRCUITOS Y
ELECTRÓNICA

Circuito digital,
(velocidad)
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Apliquemos el resultado en
un inversor.
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Circuito equivalente para 0 1 en B
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Retardo de caída tf
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Circuito equivalente para 1  0 en B
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Retardo de caída  t f
Circuito equivalente para 1  0 en B
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Para la clase de repaso: sería mejor lento

Problema
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pin 1
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Así que los ingenieros decidieron acelerarlo...
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Para la clase de repaso: sería mejor lento

Problema

pin 2
pin 1

chip
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ideal lentoobservado

… pero, es un desastre
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¿Por qué? Considere …
1Caso 1R
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¿Por qué? Considere …
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3Caso

...un experto del curso 6.002 vio la solución

Análisis detallado en la clase de repaso.
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transiciones más lentas


