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Boletín de problemas nº6 


Lecturas: apartados 4.4, 4.5 y 4.6 


Problemas: 4.17, 4.26*, 4.27, 4.29 y 4.30 


*Nota: suponer un retardo de propagación despreciable nos permite suponer también que
todos los nodos detectan una colisión o el que un canal esté ocupado/vacío a la vez. 



