8.07 Tareasparacasal

Problemal. Griffiths 1.2 (pag.4), Griffiths 1.6 (pag.8).
Problema 2. Griffiths 1.12 (pag.15), Griffiths 1.13 apartado (@) , Unicamente (pag.15).
Problema3. Evale (I) €ijk€lik, Y (II) €ijk€ijk-

Problema 4. Utilicelanotacién indice para demostrar que:

(i) @xb)-(@@xd)=(a-&b-d)— (@ d)b-e)

(i) (@xb)- [(bx &) x (¢x a)} = (abc)?. Aqui sedefine (abc) = a- (b x &) = egnab;c.
Problema 5. Utilice lanotacion indice para demostrar que:

() V-(@xb)=b-(Vxa)—a-(Vxb).

(i) Vx (@xb)=a(V-b)—b(V-@)+(b-V)i—(a V)b

Problema 6:
(i) Considere unamatriz A de 3 x 3 con elementos matriciales A;;. Demuestre, mediante expansion explicita que

det A = €, A1, A2;Asi

(i)Demuestre que det A = {eijnermpAicAjmArp

Problema 7. (desafio) Ejes oblicuos.

(i)Demuestre gque (en tres dimensioneg), para un valor arbitrario B ; tenemos:

Bijre = Bi€jie — Bj€ige — Brejio — Beejri = 0. (1)

(ii)Dados los vectores no coplanares @, b, ¢, compruebe |as siguientes decomposiciones de un vector arbitrario d

W o bX& .- Exd - . axb
d=(d-a) (abe) +(d-) (abe) +(d-9) (abe)’ @)
I (dbc) it (adc) P (abd) 2 (3)

(abe) (abe) (abe)
Consgjo: Utilice(1) para demostrar (2).

bxe  &xa axE)?

(iii)¢Como se comportan los productos escal ares entre |os vectores de base (d, b, oy ( (ab) * Tabey > (abe)



